CURRICULUM VITAE DI LALO MAGNI

Generalita

Data e luogo di nascita: 18 Febbraio 1971, Bormio (SO)
Residenza: via Manzoni 15, 27010 Vellezzo Bellini (PV)

Attuale posizione

Professore di I fascia del Settore Scientifico Disciplinare ING-INF/04 — AUTOMATICA - dal 29
Dicembre 2011 presso I’Universita degli Studi di Pavia, via Ferrata, 1-27100 Pavia, Italy,
telefono: ++39 0382 985437, fax:++39 0382 985373, e-mail: lalo.magni@unipv.it.

Presidente della Facolta di Ingegneria dell’Universita degli Studi di Pavia.
Posizioni precedentemente ricoperte

e Professore Associato del Settore Scientifico Disciplinare ING-INF/04 — AUTOMATICA — dal
1 gennaio 2005 al 28 dicembre 2011 presso I’Universita degli Studi di Pavia.

e Ricercatore del Settore Scientifico Disciplinare ING-INF/04 — AUTOMATICA - dal 1
Gennaio 1999 al 31 Dicembre 2004 presso I’Universita degli Studi di Pavia.

e Visitatore presso la Faculty of Applied Mathematics, University of Twente, Enschede
(Olanda), (Ottobre-Novembre 1997).

e Visitatore presso il Centre for Systems Engineering and Applied Mechanics (CESAME),
Universita Cattolica di Lovanio (Belgio), (Ottobre 1996-Gennaio 1997 e Marzo 1998).

e Titolare di borsa per attivita di ricerca su: “Controllo dei sistemi nonlineari”, Dipartimento di
Informatica e Sistemistica, Universita degli Studi di Pavia (Giugno-Settembre 1998).

e Studente di Dottorato di Ricerca dal 1 Novembre 1994 al 30 Ottobre 1997.

e Titolare di borsa triennale Fondazione Lombardia per I'Ambiente sul tema "Automazione e
controllo degli impianti di trattamento dei reflui urbani" (abbandonata per intraprendere il
dottorato di ricerca) (Gennaio-Marzo 1995).

Formazione

e Laurea in Ingegneria Informatica (14 Luglio 1994) con 110/110 e lode presso 1'Universita
degli Studi di Pavia. Tesi: "Sviluppo ed analisi di un algoritmo di controllo predittivo robusto
rispetto a dinamiche non modellizzate" (Relatore: R. Scattolini, Correlatore: G. De Nicolao).

e Dottorato di Ricerca in Ingegneria Informatica ed Elettronica (16 Aprile 1998) presso
I’Universita degli Studi di Pavia. Tesi: “Nonlinear Receding Horizon Control: Theory and
Application” (Tutor: R. Scattolini).

Attivita svolta

a) Attivita scientifica

E' autore o coautore di piu di 200 lavori scientifici di cui 100 pubblicati o in stampa su riviste
internazionali, 10 capitoli in libri internazionali, 1 libro internazionale in qualita di Editor e alcune
domande di brevetti internazionali. L’impatto di tali pubblicazioni a livello internazionale ¢ anche



testimoniato dalle seguenti citazioni: 13184 con h-index 59 (Scholar), 7787 con h-index 47
(Scopus), 3598 con h-index 31 (ISI).

La ricerca ha riguardato principalmente se seguenti tematiche: Controllo predittivo, il Controllo di
impianti di macinazione per la produzione di cemento, la diagnostica e I’isolamento di guasti per
sistemi industriali complessi, il controllo di impianti termoelettrici, il controllo della glicemia in
pazienti diabetici di Tipo 1.

al) Principali co-autori

. F. Allgower (University of Stuttgart, Germania)

. K. J. Astrom (Lund Institute of Technology, Svezia)

. G. Bastin (Universita Cattolica di Lovanio, Belgio)

. B. W. Bequette (Rensselaer Polytechnic Institute, Troy, New York, U.S.A.)

. E.F. Camacho (Universita di Siviglia, Spagna)
. C. Cobelli (University of Padova, Italy)

. G. De Nicolao (Universita di Pavia, Italy)

. M. Diehl (University of Heidelberg, Germany)

. F. J. Doyle III (University of California, Santa Barbara, U.S.A.)
. F.A.C.C. Fontes (Universidade do Minho, Portogallo)

. E. Franco (California Institute of Technology, USA)

. E. Gyurkovics (Budapest University of Technology and Economics, Ungheria)
. M. Lazar (Eindhoven University of Technology, Olanda)

. D. Limon (Universita di Siviglia, Spagna)

. M. Morari (ETH, Zurigo, Svizzera)

. H. Nijmeijer (Eindhoven University of Technology, Olanda)

. B. Kovatchev (University of Virginia, USA)

. T. Parisini (Universita di Trieste, Italia)

. M. M. Polycarpou (University of Cyprus, Cyprus)

. F. Pretolani (CESI, Milano)

. C. Rossi (Magneti Marelli, Divisione Controllo, Bologna)

. R. Scattolini (Politecnico di Milano)

. R. Sepulchre (Universita di Liegi, Belgio)

. C. Toffanin (Universita di Pavia, Italy)

. A.J. van der Shaft (Universita di Twente, Enschede, Olanda)

. V. Wertz (Universita Cattolica di Lovanio, Belgio)

b) Attivita didattica istituzionale

bl)

Insegnamento Ruolo A.A. ore annue n.anni sede
Controllo dei Processi D.U. docente 1998-2001 50 3 Mantova
Teoria dei sistemi (5 CFU) docente 2001-2010 60 9 Pavia
Controlli Automatici (5 CFU) docente 2001-2010 72 9 Pavia
Controllo industriale (5 CFU L.S.) docente 2004-2013 50 9 Pavia
Industrial Control (6 CFU) docente 2012-2023 50 11 Pavia
Introduzione all’analisi dei

sistemi dinamici (1 CFU) docente 2003-2010 10 7 Pavia
Controlli automatici (12 CFU) docente 2010-2023 130 13 Pavia
Fondamenti di Automatica (9 CFU) docente 2016-2023 100 7 Pavia
b2)

Controlli Automatici D.U. Seminarista 1997/99 27 2 Pavia
Controllo dei Processi D.U. Seminarista 1997/99 18 2 Pavia



Identificazione dei modelli

e analisi dei dati Seminarista 1997/98 22 1 Pavia
Controllo dei Processi Seminarista 1998/99 28 1 Pavia
Controllo dei Processi Esercitatore 1998/04 34 6 Pavia
Teoria dei Sistemi Esercitatore 1998/02 27 4 Pavia
Controllo dei Processi D.U. Esercitatore 1999/02 13 3 Pavia

¢) Altre attivita didattiche

Docente nel Tutorial “Model Predictive Control” all IFAC World Congress, Milano, 27-28
Agosto 2011.

Docente nel corso “Controllo Predittivo” nell’ambito Scuola Nazionale di Dottorato in
Automatica "Antonio Ruberti", Bertinoro, 14 - 15 luglio 2011 (9 ore).

Docente nel Master di 2° livello “Master course on Automation, Robotics and Telematics”
presso 1I’Universita di Siviglia (10 ore (3-7 maggio 2010), 10 ore (2-6 maggio 2011), 10 ore
(4-8 giugno 2012)).

Docente nel Master di 1° livello “Raffinazione idrocarburi: processi ed affidabilita”
organizzato dall’Universita degli Studi di Pavia presso la raffineria dell’ENI di Sannazzaro dei
Burgundi (PV) (32 ore nel 2008, 25 ore nel 2009).

Docente nel corso “Introduction to physical and mathematical modeling” all’interno del
Master “Methods for Management of Complex Systems” presso I’Istituto Universitario di
Studi Superiori di Pavia (30 ore nel 2004, 32 ore nel 2005, 32 ore nel 2006, 32 ore nel 2008).
Co-Autore del manoscritto: MAGNI L., R. SCATTOLINI “Complementi di controlli Automatici”,
Pitagora Editrice Bologna, 2006.

Docente nel corso “Controllo Predittivo” per studenti di dottorato presso il Politecnico di
Milano (4 ore 2005, 4 ore 2007).

Docente nel Workshop “Nonlinear Model Predictive Control: Introduction & Current Topics”,
16th IFAC World Congress, Prague, Czech Republic, 2 July, 2005 (argomento: “Robustness
and Robust design of NMPC”).

Docente nel corso “Introduction to and Current Issues in Nonlinear Model Predictive
Control”, University of Stuttgart, August 31%, 2004 (argomento: “Robustness and Robust
design of NMPC”).

Docente nel corso “Controllo Predittivo” nell’ambito Scuola Nazionale di Dottorato in
Automatica "Antonio Ruberti", Bertinoro, 18 - 21 luglio 2001 (argomenti: “MPC di sistemi
non lineari — state feedback™ e “Robustezza della legge di controllo MPC per sistemi non
lineari: analisi e sintesi”).

Tutor di 7 studenti di dottorato (Raimodo Davide Martino, Bossi Luca, Chiara Toffanin,
Mirko Messori, Torchio Marcello, Giacomo Galuppini, Irene Schimperna).

d) Collaborazioni scientifiche con enti e industrie

RESPONSABILE

SPIN APPLICAZIONI MAGNETICHE SRL.: contratto di ricerca “Controllo di motori
elettrici” (2023) (30.000 Euro)

ASMIA SRL.: contratto di ricerca “Processi di automazione applicati ad una piattaforma per il
trattamento di rifiuti liquidi” (2022) (30.000 Euro)

ASMortara S.p.A.: contratto di ricerca “Processi di automazione applicati ad una piattaforma
per il trattamento di rifiuti liquidi” (2021) (30.000 Euro)

BRAMBATI S.p.A.: contratto di ricerca “Modelli adattativi e algoritmi di controllo per la
tostatura del caffe” (2020) (10.000 Euro+10.000 Euro).



o BRAMBATI S.p.A.: contratto di ricerca “Sviluppo di un algoritmo adattativo al variare di
alcuni parametri e/o variabili relativi al processo di tostatura e al tipo di materia prima
utilizzata” (2019) (30.000 Euro).

o BRAMBATI S.p.A.: contratto di ricerca ‘“Validazione e valutazione della scalabilita dei
risultati ottenuti durante I’attivita del contratto 2017 (2018) (30.000 Euro).

o BRAMBATI S.p.A.: contratto di ricerca “diagnostica predittiva di impianti per la tostatura del
caffé che integrino, nei processi dei clienti, I’approccio della Fabbrica 4.0; raccolta e analisi
di dati per la stima dei consumi energetici e dell impatto ambientale degli impianti realizzati
da Brambati,; design of experiment (DOE), raccolta e analisi di dati per il miglioramento del
livello di sicurezza alimentare e della qualita dei prodotti lavorati dagli impianti realizzati da
Brambati.” (2017) (30.000 Euro).

o TEMIS S.r.l.: contratto di ricerca “Sviluppo di un prototipo per il controllo di posizione di
una frizione di una vettura racing con attuatori elettrici” (2007) (20.000 Euro).

o LONOS-Test: contratto di ricerca “Sviluppo di Software per il controllo e la gestione di prove
statiche e dinamiche eseguite con macchine di prova materiali” (2007) (15.000 Euro).

o (CESI-RICERCA (Centro Elettrotecnico Sperimentale Italiano): contratto di ricerca N.
ODAR06436 “Procedure ottimizzate per [’avviamento degli impianti a ciclo combinato”™
(2006) (20.000 Euro).

o CESI: contratto di ricerca N. ODA051267 “Funzioni di guida operatore per I’avviamento di
produzione: sviluppo e test di un prototipo di guida operatore” (2005)(25.000 Euro).

o CESI (Centro Elettrotecnico Sperimentale Italiano): contratto di ricerca N. T3026
“Metodologie per la flessibilizzazione degli impianti di produzione a carbone” e “Funzioni di

guida operatore per la gestione ottimale delle fasi di avviamento dei gruppi di produzione”
(2004) (25.000 Euro).

COLLABORATORE

e ACCENTURE: contratto di ricerca “La valorizzazione delle concessioni idriche: le
concessioni per uso idroelettrico, industriale, a gricolo e civile) (161.400€) (2020).

e FEDEGARI AUTOCLAVI SpA: contratto di ricerca “Prototipazione, mediante tecnologia
mathworks, di un tool (TH4-PGMODEL) di modellizzazione, simulazione e delle fasi
(Gruppi fase o phase groups) in uso nei processi implementati nelle macchina Fedegari
mediante controllore di processo fedegari Thema4.”, (30.000€) (2019)

e FEDEGARI AUTOCLAVI SpA: contratto di ricerca “Prototipazione, mediante tecnologia
mathworks, di un tool (TH4-PGMODEL) di modellizzazione, simulazione e delle fasi
(Gruppi fase o phase groups) in uso nei processi implementati nelle macchina Fedegari
mediante controllore di processo fedegari Thema4.”, (30.000€) (2018)

e FEDEGARI AUTOCLAVI SpA: contratto di ricerca “Prototipazione, mediante tecnologia
mathworks, di un tool (TH4-PGmodel) di modellizzazione e simulazione delle fasi in uso nei
processi implementati nelle macchine Fedegari mediante controllore di processo Fedegari
Thema4”, (20.000€) (2017)

e STELAR S.R.L.: contratto di ricerca “Characterization, modelling and simulation software
tool of the magnetic field control loop for Fast Field Cycling (FFC) NMR”, (60000€) (2016-
2018)

o  Magneti Marelli Holding S.p.A. — Motorsport, “Stima parametri veicolo da dati di telemetria”
(2004).

o  Magneti Marelli S.p.A (Bologna), Divisione Controllo Motore Contratto conto terzi: “Analisi e
validazione di modelli dinamici per il controllo dei motori ad iniezione e studio di tecniche
avanzate di controllo” (1995 —2000).

o S.A. Slegten Company (Belgium): “Studio di controllori robusti per il controllo di impianti di
macinazione per la produzione di cemento” (1997 - 1999).



CESI: contratto di ricerca N. P1782: “Algoritmi di aiuto alle decisioni applicati ad impianti di
produzione di energia elettrica” (2000 — 2003).

CESI: contratto di ricerca N. P1783: “Algoritmi di controllo applicati a impianti di produzione
di energia elettrica” (2000 — 2003).

e) Servizi prestati negli atenei e negli enti di ricerca italiani e stranieri

Coordinatore del Gruppo di lavoro per I’approfondimento delle questioni connesse al consumo
dei pasti in Ateneo, 21/02/2022.

Membro del Comitato Guida del gruppo di lavoro “Programma di Regione Lombardia per gli
interventi per la ripresa economica”, 15 dicembre 2020 - 31 dicembre 2021.

Membro del Gruppo di Lavoro sulla Didattica istituito dall’Universita degli Studi di Pavia per
far fronte all’emergenza COVID-19, 2020-2021

del gruppo di lavoro dell’Universita di Pavia su “Modalita selettive per l'accesso ai corsi di
laurea" (dal 9 marzo 2018)

Membro della commissione esaminatrice per |’assegnazione del titolo di dottorato in
Ingegneria Elettronica, Informatica ed Elettrica, presso I’Universita di Pavia (2018).
Presidente della Facolta di Ingegneria dell’universita degli Studi di Pavia (dal 1 ottobre 2016)
Presidente della Commissione per un concorso pubblico, per titoli ed esami, a n. 1 posto, a
tempo indeterminato di categoria C/1 — area amministrativa, per le esigenze del Servizio
Relazioni Internazionali dell’Universita degli Studi di Pavia (2017).

Coordinatore delle iniziative di internazionalizzazione della didattica per la Facolta di
Ingegneria dell’Universita degli Studi di Pavia (dal 21 gennaio 2016).

Responsabile del Corso di Laurea Magistrale in Industrial Automation (dal 1 novembre 2015
al 15 maggio 2016).

Membro della commissione rettorale per la selezione dei progetti presentati del Bando Bandi
per l’assegnazione di contributi Erasmus per personale docente per I’ anno 2015-16
dell’azione chiave KA103 E KA107.

Membro della commissione esaminatrice per 1’assegnazione del titolo di dottorato presso
I’Universita della Calabria (2015).

Membro del Comitato Scientifico della Fondazione Alma Mater Ticinensis dal 2014.

Membro della commissione rettorale per la selezione dei progetti presentati del Bando
“International Summer e Winter School di Ateneo”, 2014 ¢ 2015.

Membro del Comitato Direttivo della Facolta di Ingegneria per il triennio 2013-2016.

Membro del Gruppo di lavoro per i processi di internazionalizzazione dell’Universita degli
Studi di Pavia (dal Novembre 2013).

Referente del Corso di Laurea Magistrale in Computer Engineering della Facolta di Ingegneria
dell’Universita degli Studi di Pavia (dal 1 novembre 2012 al 15 maggio 2016).

Membro della commissione esaminatrice per il titolo di PhD Europeo presso 1’Universita di
Siviglia (7-6-2011).

Visitatore presso 1’Universita di Siviglia con il Programma Erasmus- Teaching Staf Mobility
(3-7 maggio 2009).

Referente del Corso di Laurea Magistrale in Ingegneria Informatica della Facolta di Ingegneria
dell’Universita degli Studi di Pavia (dal 1 novembre 2009 al 30 ottobre 2013).

Referente del Corsi di Laurea in Ingegneria Informatica della Facoltd di Ingegneria
dell’Universita degli Studi di Pavia (da 1 novembre 2009 al 30 ottobre 2013).

Membro della commissione esaminatrice per 1’assegnazione del titolo di dottorato presso il
Politecnico di Milano (14-15 maggio 2008).

Membro della commissione esaminatrice per il titolo di PhD Europeo presso I’Universita di
Siviglia (20-12-2007).



Membro della Commissione Paritetica per la Didattica della Facolta di Ingegneria
dell’Universita degli Studi di Pavia prima come rappresentante dei ricercatori (2002-2004),
poi come rappresentante dei Professori di II fascia (2005-2011) e infine come rappresentante
dei Professori di I fascia (dal 2012 al 2016).

Referente della Facolta di Ingegneria per il settore “PRE” (Laurea) del Centro Orientamento
dell’Universita degli Studi di Pavia (dal 1 Novembre 2004 al 31 ottobre 2007).

f) Attivita in progetti di ricerca nazionali ed internazionali

RESPONSABILE

PRIN15: Forget Diabetes: Adaptive Physiological Artificial Pancreas (53.726€) (2016-2019),
responsabile dell’Unita di Pavia (5/2/2017-5/2/2020)

FIRB —Futuro in Ricerca, “Pancreas artificiale: sviluppo in silico e validazione in vivo di
algoritmi per il controllo della glicemia”, responsabile Nazionale (274.000€) (1/12/2010-
30/11/2014).

Progetto Europeo FP7-ICT-2009-4, “Bringing the Artificial Pancreas Home” responsabile
dell’Unita di Pavia (863.321€) (1/2/2010-31/10/2014).

Progetto PRINO7: Pancreas artificiale: modelli fisiologici, algoritmi di controllo e test

clinico: responsabile dell’Unita di Pavia: “Algoritmi di controllo predittivo per il pancreas
artificiale” (47.000€) (22/9/2008- 21/9/2010).

COLLABORATORE

e MIUSIC

e PRIN

e GIACOMO

e Progetto finanziato dall’NIH (National Institutes of Health), “Modular bio-behavioral closed-

loop control of Type 1 diabetes” (responsabile dello sviluppo degli algoritmi di controllo),
2009-2012.

JDRF (Juvenile Diabetes Research Foundation International) Biobehavioral Open-Loop
Control: Human Intelligence & Algorithmic Feedback presso 1’Universita della Virginia
(USA). Dal 1 settembre 2007 al 31 Agosto 2009 (Partecipante).

Progetti MURST 60% e poi FAR dell’ Ateneo di Pavia dal 1995 ad oggi (Partecipante).
Progetti Nazionali di Ricerca ex 40% e poi PRIN dal 1995 al 2006 (Partecipante).
Progetti ASI dal 2000 al 2004 (Partecipante).

g) Organizzazione di eventi scientifici in sede nazionale ed internazionale

Membro dell’International Program Committee del 26th International Symposium on
Mathematical Theory of Networks and Systems, Cambridge, UK, August 19-23, 2024.
Membro dell’International Program Committee del 24th International Symposium on
Mathematical Theory of Networks and Systems, Cambridge, UK, August 24-28, 2020.
Membro dell’International Program Committee (IPC) dell’IFAC International Symposium on
Advanced Control of Chemical Processes, Singapore, 10-13 July 2012.

Organizzatore del Tutorial “Model Predictive Control” all’IFAC World Congress, Milano 27-
28 Agosto 2011.

Co-organizzatore di 2 sessioni invitate all’IFAC World Congress, Milano 29 agosto 3-
settembre 2011.

Co-organizzatore di 4 sessioni invitate all’IFAC Symposium on Nonlinear Control Systems
(NOLCOS 2010), Bologna, 1-3 September, 2010.

Membro dell’International Program Committee (IPC) del’IFAC Symposium on Nonlinear
Control Systems (NOLCOS 2010), Bologna, 1-3 September, 2010.
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Chair dell’*“International workshop on Assessment and Future Directions of Nonlinear Model
Predictive Control”, University of Pavia, Pavia, Italy, September 5-9, 2008.

Subarea chairs (Nonlinear systems optimal and predictive control) dell’IFAC Symposium on
Nonlinear Control Systems (NOLCOS 2007), Pretoria, South Africa, 22-24 August, 2007.
Membro dell’International Program Committee (IPC) dell’IFAC Symposium on Nonlinear
Control Systems (NOLCOS 2007), Pretoria, South Africa, 22-24 August, 2007.

Membro dell’International Program Committee (IPC) dell’IFAC International Workshop
“Nonlinear Model Predictive Control for Fast System's (NPMC_FS'06)”, Grenoble France, 9-
11 October 2006.

Membro dell’International Program Committee (IPC) della 2" IFAC Conference,
“CONTROL SYSTEMS DESIGN" (CSD'03), Bratislava, Slovak Republic, 7-10 September
2003.

Organizzatore di una sessione invitata dal titolo “Model Predictive Control” 2™ IFAC
Conference, “CONTROL SYSTEMS DESIGN" (CSD'03), Bratislava, Slovak Republic, 7-10
September 2003.

Organizzatore di una sessione invitata dal titolo “New trends in Model Predictive Control” per
la European Control Conference, ECC’01, Porto, Portogallo, September 2001.

h) Attivita editoriale e contributi a organizzazioni scientifiche internazionali

Associate Editor del 8" IFAC Conference on Nonlinear Model Predictive Control, August 19-
23, 2024.

Associate Editor del 21* International Symposium on Mathematical Theory of Networks and
Systems to be held in University of Groningen, Groningen, The Netherlands, July 7-11, 2014.
Associate Editor di Automatica a partire da Luglio 2008 a Dicembre 2014.

Associate Editor delle /IEEE Transactions on Automatic Control dal 1 Gennaio 2004 al 31
dicembre 2006.

Guest Editor dello Special Issue “Control of nonlinear systems with Model Predictive
Control” (International Journal of Robust and Nonlinear Control, vol. 13, Issue 3-4, 2003).

Premi, Plenary, Semyplenary, Keynote

Miglior paper della 18th IFAC Workshop on Control Applications of Optimization, 2022 con
I’articolo ABUIN P., A. FERRAMOSCA, C. TOFFANIN, L. MAGNI, A. H. GONZALEZ:
“Artificial pancreas under periodic MPC for trajectory tracking: handling circadian variability
of insulin sensitivity”.

Per I’articolo G. P. Incremona, A. Ferrara, and L. Magni “Asynchronous Networked MPC
With ISM for Uncertain Nonlinear Systems”, IEEE TRANSACTIONS ON AUTOMATIC
CONTROL, VOL. 62, NO. 9, pp. 4305- 4317, SEPTEMBER 2017, G. P. Incremona ¢
risultato vincitore del Best Young Author Journal Paper Award — 2018 of the IEEE Control
Systems Society - Italy Chapter.

Semi Plenary speaker all’IFAC Conference on Nonlinear Model Predictive Control
(NMPC’15), Sevilla (Spain), September 17-21, 2015.

Keynote speaker at IFAC International Symposium on Advanced Control of Chemical
Processes (ADCHEM 2015), Whistler, Canada June 7-10, 2015.

Semi Plenary speaker all’IFAC Conference on Nonlinear Model Predictive Control
(NMPC’12), Noordwijkerhout (The Netherlands), August 23 — August 27, 2012.

Vincitore del Premio “Ricercatissimi - Ricerca & Internazionalizzazione” bandito dalla
Regione Lombardia nell’ottobre 2008 per dare visibilita ai risultati di eccellenza raggiunti dai
ricercatori Lombardi con meno di 40 anni. Il premio ha selezionato le 20 migliori candidature
per progetti nel settore Life Science sviluppati all’interno di collaborazioni internazionali. Il



Prof. Lalo Magni ¢ risultato secondo in questa speciale classifica con un progetto dal titolo
“Prototipazione e sperimentazione di controllori per il Pancreas Artificiale”.

Keynote speaker all’International workshop on Assessment and Future Directions of
Nonlinear Model Predictive Control, Freudenstadt-Lauterbad, Germany August 26-30, 2005.
Plenary Lecturer alla 2™ IFAC Conference, “CONTROL SYSTEMS DESIGN" (CSD'03),
Bratislava, Slovak Republic, 7-10 September 2003.

Vincitore, con la tesi di laurea, della settima edizione del Premio Philip Morris italiano per la
Ricerca Scientifica e Tecnologica nel settore Tesi di Laurea o Dottorato di Ricerca.

1) Brevetti

L. MAGNI, G. DE NicoLAO, D. M. RAIMONDO: “Model Predictive Control Based Method for
Closed-Loop Control of Insulin Delivery in Diabetes Using Continuous Glucose Sensing”
U.S. Provisional Application Patent, Serial No. 60/984,956, filed 02/11/2007,
US20100262117, W0O2009059187 A1 (Expired).

L. MAGNI, G. DE NicoLAO, D. M. RAIMONDO, C. COBELLI, C. DALLA MAN: “Predictive
Control Based System and Method for Control of Insulin Delivery in Diabetes Using Glucose
Sensing”, PCT/US2008/082063, 31- Oct- 2008, WO 2009/059187, 7- May-2009 (Expired),
PCT/US12/740,275, 28- April- 2010, US2010/0262117, 14- Oct-200910 (Abandoned).

DE NicOALO G, MAGNI L, DALLA MAN C, COBELLI C, KOVATCHEV BP: System, Method and
Computer Program Product for Adjustment of Insulin Delivery (AID) in Diabetes Using
Nominal Open-Loop Profiles. US 61/238,807, 1/9/2009 (Expired), PCT/US2010047386, 31-
aug-2010, WO 2011/028731 A1l (10-mar-2011) (Expired); China, PCT 201080049707.1 31-
Aug-2010, CN 102596307A, 18-Jul-2012, Patent N° ZL.102596307.1 09-Sep-2015
(Abandoned). European PCT 10814378.5 31-Aug-2010, 2470256, 4-Jul- 2012 (Abandoned).
Japan PCT 2012-527981, 31-Aug-2010 (Abandoned), US 13/393647, 1-Mar-2010,
US20120245556, 27-Sep-2012 (Abandoned).

SORU P., L. MAGNI, C. TOFFANIN, G. DE NicoLAO, C. DALLA MAN AND C. COBELLI: "Method
for controlling the delivery of insulin and related system", filled on 23 march 2012,
PCT/IT2012/000083, WO2013140423A1, EP2836943A1, US20150174322, W02013140423
A8, US 9.827.371 B2, November 28, 2017, EU, 01 January 2020.

Elenco completo delle pubblicazioni

A) Libri

[A.1] MAGNI L., R. SCATTOLINI “Complementi di controlli Automatici”, Pitagora Editrice

Bologna, 2006.

[A.2] MAGNI L., D. M. RAIMONDO, F. ALLGOWER (EDS): Nonlinear model predictive control:

Towards new challenging applications”, Springer Lecture Notes in Control and
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